
！

『 我不知道怎么做・・・ 』

『 我们做了一些措施，但没有效果・・・ 』

对机器、设备、装置的振动感到困扰的人一定要看

轻松了解采取措施前需要了解的信息

振动对策振动对策
的基本的基本

通过“3个可视化”了解振动对策的步骤

通过本手册解除振动的疑惑！



P6

P10

我们将帮助您量化信息并采取适当措施。

CONTENTS
本传单介绍振动对策的程序和基本。

第一次被讨论对策的人，即使做了对策也没有效果的人，请务必参考一下。

振动对策的程序可以看到3种

可视化01  / 用数值可视化障碍振动，明确容许振动基准P2

可视化02  / 对策将产品的效果可视化并选定可靠的产品P3

可视化03  / 对策效果可视化P4

技术人员派遣测量     / 技术人员现场测量・提供振动解析报告

提供自振动测量服务  / 振动测量设备借出・提供振动解析报告P5

支持可视化的服务

P7 振动要素基础知识

简单解释困难的振动要素

现场装置和设备的振动对策是选定程序

支持设备和设备开发中的防振设计P9

其他服务介绍
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可视化

01 用数值可视化障碍振动，明确容许振动基准

确定振动源

“影响的振动是从哪里来的？”“发出振动的设备是什么？” 
等，确定导致故障的振动的来源。

通过关闭被认为是振动源的设备的操作，可以根据故障是

继续还是消除来确定振动源。

当确定振动源时，确定是在振动源侧采取措施，还是在故障

侧采取措施。

振动发生源

量化阻碍振动

障碍振动性质的确认

由于采取的措施取决于振动的性质，我们将了解障碍振动

（引起障碍的振动）的性质。

在采取振动对策时，有必要把握两个项目。

“频率”是必需的，另外一个是表示振动大小的“位移”、“速

度”、“加速度”的其中之一。

※关于频率，速度，位移和加速度，请参见P7和P8。

必需

频率 ＆
任何一个

位移、速度和加速度

掌握障碍振动性质的项目

当不知道障碍物振动时，必须进行振动测量并进行分析。因
此，如右图所示，10μm故障的振动频率为40Hz。

障碍振动的数值可视化

40Hz频率下位移10μm

用数值设定振动标准

振动可以减小，但不能消除。
明确障碍振动必须控制到什么程度的基准。

像“一定程度的摇摆不定就好了”这样的体感性指标，
由于个体差异较大，无法采取适当措施，我们将以“将

10μm的变化限制在2μm或更小”等具体数字设定标准。

制定标准

容许振动标准的明确化

使测量的变化在2μm以内

振动频率 [Hz]

测量值

10μm
测量值

2μm

0 10 20 30 5040

6

4

2

0

12

8

10

位
移

[ μ
m

]

咔嗒
 咔嗒

频率为40Hz的
振动导致了测量

值的波动

故障源

振动测量分析数据
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与地面连接的类型

两端外螺纹类型

放置在地面上的情况

垫板类型 水平调节功能 + 防振垫

需要调整级别

对策产品的效果可视化确定产品选定

了解产品的特性

确定所确定的障碍物振动相对于设定的允许标准应衰减多

少倍。

为了将10μm的变化抑制到允许的2μm，需要将40Hz的
干扰频率衰减到0.2倍（1/5倍）的阻尼特性。

能够将数值化的障碍振动衰减到允许标准的对策产品的选定

选择具有可视化特性的产品

从产品特性图中选择能够将故障振动衰减到允许标准的

产品。
在右图所示的产品特性图中，我们检查了上述40Hz障碍振

动的衰减性能，使其达到0.2倍（1/5倍）。

此外，我们还考虑了设施和设备的操作特性，以防止在操作

过程中发生诸如振动增加等故障，尽管所获得的振动可以

被阻尼。

根据目标设备的措施选择产品

根据安装条件选择产品

根据目标设备和安装条件选择产品。
例如 :

对策产品所需的特性数值的可视化

能使40Hz的振动降低到1/5以下的衰减性

量化可衰减产品

可将40Hz的振动衰减0.2倍

可视化

02

测量方差 符合可接受（通过）
标准的数字

现在 对策后

振动障碍40Hz时.....

『振动放大区』
振动变大的区域

『减振区』
振动较小的区域

振动频率 [Hz]

10

1

0.1

0.01
0 20 40 60 80 100 120 140 180 200160

传
输
率

[倍
]

想把分散
控制在

1/5

特征图
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振动测量服务指南

对策效果的可视化

实施对策产品，验证效果，完成对策

安装防故障产品，确保故障振动已被阻尼，并且在运行时没

有故障。
即使存在故障振动，只要满足设定的允许标准，并且在运行

过程中没有出现问题，就完成了对策。

实施对策产品，验证效果，完成对策

对策效果的可视化

【产品选择】  垫板类型

【效果确认】　 频率为40Hz时2μm　

【对策完成】  满足容许振动标准

振动对策不是一个感官的对策标准，通过数值“可视化”可以采取可靠的对策。

总结

让我们先确定障碍振动的性质。

详情信息由后续讲解

自振动测量服务

方便客户测量

派遣测量

按需测量

可视化

03

振动摆幅

产品性能

地板振动

2μm以内

衰减至原振动的

1/5 (0.2倍)

40Hz

振动频率 [Hz]
0 10 20 30 5040

6

4

2

0

12

8

10

位
移

[ μ
m

]

频率为40Hz
的振动控制在
允许范围内

振动测量分析数据
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500

频率分析【X】

加
速

度
[m
/s
2 ]

0.001

0.008

0.007

0.006

0.005

0.004

0.003

频率 [Hz]

0.002

0
0 100 200 300 400

时间波形【X】

加
速

度
[m
/s
^2
]

0.4

时间 [sec]

0

-0.4

0 50 100 150 200 250 300

※是有偿服务。有关费用和详细信息，请与我们联系。

租赁振动测量机并提交分析报告

摘要

客户可以轻松测量振动，我们可以分析和报告故障振动。
是最适合以下要求的测量方法。

自振动测量服务※

●想测量对策场所的点的振动。
●我想掌握障碍振动，并在本公司研究对策。
●确定振动源，但希望了解正在发生的振动的性质。

分析报告内容

时间波形和频率分析图。

●报告中的数字内容

・干扰频率（Hz）
・加速度（m/s2）

您可以知道振动在哪个频率变大（加速度）。

機械の稼働時・非稼働の計２回測定を行い、振動源を特定する

スイッチ ON / OFF

加速度センサー
本体

测量

测量方法

●1次测量1点（同时测量XYZ方向）5分钟以内。
●登录测量数据到5点。（5个百分点以上为费用追加）
●将加速度传感器放置在希望测量的地方，只需按钮操作即

可完成测量。

在机器运转和不运转时进行两次测量，以确定振动源

SELECT STARＴ STOP

O　N

O F F

X

Y
Z

测量机出借・分析报告提交服务的流程

１．客户向本公司提交“振动测量估算申请书”。
２．提交报价。
３．客户下订单后，我公司借出振动测量机。
４．由客户进行振动测量。
５．测量后，将振动测量机返还给弊公司。
６．本公司解析测定数据，向客户提交报告。
※请检查振动测量询价表的封底。

租赁测量仪器

加速度传感器
本体

开关开 /关
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※是有偿服务。有关费用和详细信息，请与我们联系。

现场测量和分析报告由技术人员提供

摘要

我们将派遣技术人员到现场，根据您的要求，从测量方法到提交分析报告。
是最适合以下要求的测量方法。

技术人员派遣测量※

●因为本公司没有精通振动的人，所以希望振动的技术人员来测量。
●需要长时间（5分钟或更长时间）测量外围设施和环境运行状况，以确定来源。
●通过同时测量多个点来掌握振动传递状态。
●希望将其用于符合标准的测量、本公司的允许振动标准以及证明等方面。
●进行测量和分析，开发不发生故障的设备和装置。

派遣技术人员进行测量服务的流程

１．确认客户的要求（故障，测量项目等），并向我们提交“振动测量报价请求”
２．提交报价。
３．客户订购后，我们的工作人员在现场测量振动。
４．测定后口头简易报告。
５．日后由弊公司提交解析报告。
※请检查振动测量询价表的封底。

测量方法

●确认要测量的地点和时间。
●由我司带来的专用测量机进行测量。

分析报告内容

１．测量状态（点数、环境等）
２．测量项目（时间、频率、加速度、位移、速度）
３．三棱锥表（在允许的振动标准内的判断等）

報告書番号　＊＊＊＊＊＊＊＊
製造番号　　 ＊＊＊＊＊＊＊＊
作成日　　　　２０２２年〇月×日

 　１．日時 ： ２０２２年〇月△日　○○：△△～□□：××（振動）

 　２．測定場所 ： ○○○○株式会社　△△棟　　□階

 　３．測定ポイント数 ： 振動（装置１台分）　１ポイント

 　４．測定立会者 ： ○○○○株式会社　△△様

 　５．測定者 ： 株式会社ナベヤ　制振技術部　○○○○・△△△△　(TEL　058-201-0107)

 　６．対象装置 ： △△△△社社製製　　□□□□装装置置

 　７．測定条件　 振動 ： 装置設置場所床下（Ａ、Ｂ）：○○振動、△△振動、□□振動

 　８．分析条件　 振動 ： 計測方法 ：床下（Ａ、Ｂ）での加速度（Ｘ・Ｙ・Ｚ方向）同時計測
： 周波数範囲 ：加速度○～○○Hz
： 周波数分解能 ：△△ﾗｲﾝ（解析周波数より算出）ﾘﾆｱｽﾍﾟｸﾄﾙ（FFT）分析RMS値及びRMS（PSD）値処理
： 解析処理 ：Ａｖｅｒａｇｅ
： 窓関数 ：HanningWindow
： 解析時間 ：Ｎｏｒｍａｌ（90ｓｅｃ）Walking（60sec)

 　９．測定機器 ： 加速度センサー MG-102S 特許機器製
： 振動計 OSP-06 特許機器製
： データレコーダ LX-1000 TEAC製
： ＦＦＴ分析器 DS-3000 小野測器製

 １０．測定結果 ： 装置Ｓｐｅｃとの比較（詳細はＦｉｇ－Ｖ１～Ｖ２参照）
１．○○○　Ｖｅｌｏｃｉｔｙ　Ｓｐｅｃ（○～○○Ｈｚ：　△μｍ/sec/√Hz　以下）
　　すべての方向で装置振動許容値以内に入っていました。

２．△△△　Ｖｅｌｏｃｉｔｙ　Ｓｐｅｃ（　□μｍ/sec　以下）
　　すべて装置振動許容値以内に入っていました。

 　１１．測定資料（目次） ： 振動測定報告書　表紙 
： 測定結果 
： 測定位置見取り図 　1ポイント目
： 以下1ポイント目測定結果グラフ

： Ｆｉｇ－Ｖ１ Ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ　Ａｎａｌｙｓｉｓ（ＰｏｉｎｔＡ、Ｖｅｌｏｃｉｔｙ） ：On the ＨＰｉｌｅｓ
： Ｆｉｇ－Ｖ２ Ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ　Ａｎａｌｙｓｉｓ（ＰｏｉｎｔＢ、Ｖｅｌｏｃｉｔｙ） ：On the Beam
： Ｆｉｇ－Ｔ１ Ｔｉｍｅ　Ｃｈａｒｔ（ＰｏｉｎｔＡ）
： Ｆｉｇ－Ｔ２ Ｔｉｍｅ　Ｃｈａｒｔ（ＰｏｉｎｔＢ）

　
株式会社ナベヤ

制振技術部
承　認 査　閲 担　当

 

　振振動動測測定定報報告告書書

测量状态测量项目

Ｘ-axis
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)

Frequency (Hz)

Displacement RMS (μm/√Hz)

フロア
シミュレーション
スペック

X-axis 参数表
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振动要素基础知识

振动的基础知识中经常出现的词语“频率”、“位移”，下面以洗衣机为例进行解说

频率位移的理解

什么是频率

频率是指1秒钟的晃动次数。
单位为"Hz (赫兹)"，1秒钟摇动60次时为60Hz，100次摇动时为100Hz。
比方说，比起像地振那样大而慢的振动，像手机的振动那样小而快的振动频率更大。

由于洗衣机的振动，左右往返的摇晃在1秒钟摇晃5次时，为5Hz。
同样地，由于地板的振动，上下往复的摇晃在1秒钟摇晃150次时，为150Hz。

什么是位移

位移是指位置的变化（振动的方向和大小），单位为“m（米）”。
例如，节拍器以动作前中心的位置为基准左右摆动相同的大小。
振动也同样围绕某一基准状态左右（或上下）摆动，这种位置的变化表示为“位移”。

在洗衣机的振动中，向左和向右摆动的位移相对于基准分别为0.02m时，可以用下图来表示。
同样，如果地板的上下摆动位移相对于基准分别为0.001m，则可以表示如下图所示。

频率

５Hz

每秒振动5次

频率

150Hz

每秒振动150次

5次

150次

位移

0.02m

位移

0.001m

摆动位置的变化 =位移

摆动或频率 =频率

左右摇摆的位置变化

左右振动

左右位移

左右频率

上下位移

上下振动

底板

底板

上下位移

上下频率

左

左 1次

1秒

1秒

1次

右

右

上

下

基准

基准 基准

基准

上

下
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(2m-0m) ÷ 1s

速度   m/s2
(5m-2m) ÷ 1s

速度   m/s3

“速度”和“加速度”是振动基础知识中经常出现的词汇，下面以汽车为例进行解释。

了解速度和加速度

什么是速度

速度表示物体在单位时间内的位移。
单位时间是指“1秒、1分钟”等固定的时间，位移是指“1m、1km”等位置的变化。
速度的单位为m/s，表示每秒（s）的位移（m）。

可以使用以下公式计算该值：速度（m/s）=位移（m）÷时间（s）。
如果每秒前进2m，则速度为2m/s，其中（2m - 0m）÷1s=2m/s。
如果每秒前进3m，则“（5m - 2m）÷1s=3m/s”表示速度为3m/s。

什么是加速度

加速度表示每单位时间的速度的变化，单位在每1秒(s)的速度的变化(m/s)的情况下，为“m/s2”。
选项卡页面中，选择背景颜色。

可以使用以下公式计算该值:加速度（m/s2）=速度（m/s）÷时间(s)。
物体加速时速度上升，减速时速度下降。
当速度在每秒(s)内增加3m/s时，加速度为3m/s2，其中“（3m/s - 0m/s）÷1s”。
当速度以每秒3m/s不变时，加速度为0m/s2，“（3m/s - 3m/s）÷1s”。

当速度在1秒(s)内降低2m/s时，加速度为-2m/s2，其中“（1m/s - 3m/s）÷1s”。
速度变化量越大，加速度的值越大，所以对于车来说，起步越急越高，加速越慢越低。也就是说，加速度是作为“气势”来感受的。

(3m/s-0m/s) ÷ 1s

加速度   m/s3 2

(1m/s-3m/s) ÷ 1s

加速度    m/s-2 2

(3m/s-3m/s) ÷ 1s

加速度   m/s0 2

1秒
(1s)位移0m 位移2m 位移5m

1秒
(1s)

1秒
(1s)速度

0m/s
速度

3m/s
速度

3m/s
速度

1m/s

1秒
(1s)

1秒
(1s)
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支持设备和设备开发中的防振设计

为参与新机型开发的设计人员提供从防振设计到防振完成的备份

１．规格会议 / 预振动测量

我们询问您的要求，以提供最佳的建议，包括为所开发的设备和设施设定允许的振

动标准，采取措施的位置，以及确定干扰振动性质的测量。

2．防振材料的选择与模拟

分析规格确认和预测量数据，选择最合适的材料并提出建议。使用选定的材料，我们

将模拟实际采取措施时的阻尼效果和振动，并提出包括降低风险在内的最佳材料。

３．原型的设计和制作

根据振动控制材料的选择和模拟结果，我们提出了最适合措施场所的标准产品，并
设计了与设备和设备相匹配的原型产品。

４．试验品的试验和评价

我们将自行进行测试，并与客户的实际机器一起进行测试和评估，以便提供关于原

型的功能，耐用性和效果的数据。

5．批量产品的设计，制造和交付

在原型的功能，耐久性和阻尼性能满足要求后，我们将设计批量生产的产品，并提出

降低成本和供应系统。我们自己制造，并提供稳定的供应。
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现场装置和设备的振动对策是选定程序

现场的振动障碍通过WEB的选定程序进行对策支持产品的选定

検索ナベヤ OR

１．访问Nabeya网站振动对策指南

按以下步骤访问 Nabeya网页。(URL:https://www.nabeya.co.jp/)

２．防振・防振产品选定程序

通过输入您的条件，如频率，安装形状和支撑载荷，我们将为您提供最合适的产品。还可以查看模拟结果，例如衰减效果。

3．确定最适合的产品

在每个产品页面上查看从选择计划中选择的产品的特性和功能。

从案例中寻找最合适的产品 介绍基础

更多内容

在每个产品页面上查看从选择计划中选择的产品的特性和功能。



振动测量估算请求书

非常感谢您这次申请我们的“振动测量服务”。
请填写以下表格，然后通过传真或邮件发送。
收到委托书后，由负责人与您联络。

♦客户信息

申请日期 年　　　　月　　　　日

公司名称 您的姓名

地      址

电话号码 ＦＡＸ

E-mail

♦请求的目的

□ 外部振动对策中的障碍振动的特定

□ 确定设备或设备产生的振动

□ 伴随设备和装置开发的振动对策研究

□ 掌握对象场所和设备等的现状

♦经销商信息

公司名称 联系人姓名

电话号码

♦专为您服务

□　测量设备租赁支持 □　派遣测量

※请参阅第5页和第6页以了解更多支持信息。
※派遣测量服务目前仅面向日本国内，敬请谅解。

＜联系信息＞　　     E-mail : nabeya@ons.co.jp

日本国岐阜県岐阜市若杉町25

88 2408 200336

+81　58　273　6521 +81　58　278　0220

URL.http://www.nabeya.co.jp

+86-21-5127-2366

URL.http://www.nabeya1560.cn 2023 1


